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PROPOSTA DE TRABALHO
Titulo: “ Levantamento dos requisitos para um sistema de navegagao aérea auténoma”

Tema: Existe um crescente aumento ao nivel das exigéncias sobre veiculos de voo autbnomos, com vantagens
acrescidas relativamente aos model os classicos (como os kits de aeromodelismo n&o-autéonomos). A finalidade do
trabalho aqui proposto € representa 0 primeiro passo para a construgdo e a automatizacdo de um pequeno aviéo,
capaz de navegar, autonomamente, em grandes &reas iniciamente pré-definidas, permitindo diversos tipos de
aplicaces, tais como: O controlo ambiental (para avigilancia de florestas, parques naturais e a deteccéo de fogos); a
vigilancia de zonas de desastre, demasiado perigosas e muitas das vezes inacessiveis as equipas de socorro, e de
praias e rios, a pesguisa metrolégica; a monitorizacdo de campos agricolas e de colheitas;, facilitar as
telecomunicagdes, as transmissdes de dados e a deteccdo remota; a exploracdo mineral; a aquisicdo de imagens
aéreas, bem como diversas aplicacdes militares, entre outras.

Convém referir que esta proposta € parte integrante de um projecto multidisciplinar que retine vérios investigadores
de diversas éreas de conhecimento e aponta para o desenvolvimento de uma aeronave de pequenas dimensdes
orientado por visdo que permita, em quaisquer condicdes atmosféricas e recorrendo (somente) aos sistemas de bordo
e a sua capacidade de computacdo, levar a cabo, autonomamente, as seguintes missdes. Iniciar a operagdo e descolar
0 aparelho; voar até uma determinada &rea seguindo um percurso previamente especificado, enquanto continuamente
evita obstéculos, ser capaz de gerar autonomamente uma trgjectria no caso de a &rea alvo se aterar durante o
percurso; localizar e perseguir objectos referenciados na area designada; enviar imagens a uma estacdo (central) de
recolha de dados em terra, se necessario, bem como regressar e a aterrar em seguranca.

Objectivos e tarefas do trabalho proposto: De acordo com os propdsitos apresentados anteriormente, este
trabalho, ao nivel das tarefas exigidas, devera ser calendarizado (e por esta ordem) com base nas duas tarefas
seguintes, a saber:

1) Pesquisa bibliogréfica e levantamento do “estado-da-arte” sobre veiculos aéreos ndo-tripulados (ou
auténomos, designados por UAV’sou AFV'’s) e

2) Especificagdo dos requisitos necessarios e essenciais para a concepgdo e construcdo de um sistema de
navegacao afrea autbnoma, a partir do levantamento do ponto anterior, e que inclui a elaboracdo de um
caderno de encargos sobre tal sistema, tendo em conta 0s objectivos a atingir:

- Projecto de sistemas de controlo de posi¢&o e voo;

- Controladores dedicados para navegagdo auténoma para levantamento, definicdo de trajectorias e
aterragem;

- Sistemas de visdo para mapeamento aéreo, deteccdo de objectos e obstacul os.

Ambito: Trabalho para grupo de dois alunos (finalistas) da Licenciatura em Engenharia Electrénica Industrial.
Existe ainda a possibilidade deste trabalho poder ser continuado no émbito de um estégio curricular a decorrer no
Departamento de Electrénica Industrial.

Duracéo: 1° Semestre do ano lectivo 2004/05 e de acordo com os pressupostos definidos na disciplina de Projecto
do 5°. Ano da Licenciatura em Electronica Industrial.

Local e Horério: Laboratério de Informética Industrial do Departamento de Electrénica Industrial da Universidade
do Minho e de acordo com o horério estipulado para a disciplina

Relatério: O grupo de trabaho terda que submeter um relatdrio final dentro das normas estabelecidas para a
disciplina e nadata exigida para o efeito.

Equipa de Supervisio/Orientagao: Cristina Santos (DEI), Manuel Jodo Ferreira (DEI);
Luis Ferreirada Silva (DEM), Heitor de Almeida (DEM).

Escola de Engenharia, 21 de Setembro de 2004.
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