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 Aula TP –Sistema dinâmico com 3 polos:  validade da aproximação a um sistema de 2ª 
ordem, polos dominantes. 

 
 
Esta folha de trabalho tem como objectivo que o aluno seja capaz de avaliar se um 
sistema dinâmico de 3ª ordem pode ser aproximado a um sistema de 2ª ordem. 
 
Considere as seguintes funções de transferência: 
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1. Determine a validade da aproximação de 2ª ordem para a função de 

transferência G1(s). Justifique. 
 
2. Determine a validade da aproximação de 2ª ordem para a função de 

transferência G2(s). Justifique. 
 
 
 


