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Aula TP —Lugar dasraizes. controlo de uma camera

Esta figura mostra uma camera que estd equipada com
sensores de infravermelhos e que tem a capacidade de
automati camente seguir um individuo.

O sistema de controlo desta camera é o seguinte:
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Responda as seguintes questdes:
1- Qual éafuncdo de transferéncia do sistema em malha fechada?

2- Cadcule a posicdo dos polos do sistema de controlo em malha fechada para os seguintes
valores do ganho do sistema: K=K;K,={0,5,10,...,45,50} .

3- Desenhe o lugar das raizes para o sistema de controlo em malha fechada.

4-  Que pode dizer em relacdo a estabilidade do sistema ?
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